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Enganches y
tomas de potencia

Prof. Luis Marquez
Dpto. Ingenieria Rural
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Barra
de tiro

Tripuntal
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Enganche en un punto

La resultante de las fuerzas debe
de pasar por el punto de enganche
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Boca y anillo
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Enganche en un punto que
admite carga vertical

Condiciones de estabilidad
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Anillo sobre pivote o gancho
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Enganches mecanicos
(UNE 68067 — Terminologia)

Para remolques y maquinas asimilables

boca

ISO 6489-2 anillo

gancho
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Compatibilidad de acoplamiento
(UNE 68031)
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Compatibilidad de acoplamiento
(UNE 68031)
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Barra de tiro oscilante
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Aperos y maquinas arrastradas (campo)




Aplicacion de la barra de tiro
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Enganches mecanicos
(UNE 68067 — Terminologia)

Para maquinas trabajando en campo

barra de tiro oscilante
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Enganches mecanicos
(UNE 68067 — Terminologia)

Para maquinas trabajando en campo
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Adaptacion modular para
diferentes enganches
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Transformacion del enganche tripuntal
(barra taladrada)
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Enganche en tres puntos

Maquina integrada en el tractor
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Normalizacion de posicion y
dimensiones
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Enganche en tres puntos

Referencias de los elementos:
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Brazo superior
Brazoinferior
Punta de enganche superior
Punto de enganche inferior
Punto de apoyo superior
Punto de apoyo inferior
Buién de enganche superior
Bulon de enganche inferior
Bulén del punito de apoyo superior
Pasador

Tirantes de elevacion

Cabezal

a) Elementos
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Referencias de las medidas:
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Categoria

Altura del cabezal

Altura de los puntos de enganche inferiores

Campo de regulacién transversal

Separacién entre los puntos de enganche inferiores

Distancia del agujero del pasador

Carrera de levantamiento

Altura de transporte

Separacién de un punto de enganche inferior

b
460+ 1.5
mdx. 200

100
683+ 1.5
min. 39
min 560
min. 820
min. 100

2
610+ 1.5
max. 200

100
825+ 1.5
min. 49
min. 650
min. 950
min. 100

b} Medidas (Len mm)

3
685+ 1.5
max. 230

125
965+ 1.5
min. 52
min. 739
min 1065
min. 100

Potencia barra: tipo 1: <35 kW, tipo 2: 30-75 kW, tipo 3: > 70 kW




Enganche en tres puntos

2 b) Tipo brida
D al Tipoeje
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Control del enganche en tres puntos
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Control del enganche en tres puntos
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Control de traccion (carga)
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Control del enganche en tres puntos

Posicion
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Control de posicion y de carga




Brazos inferiores telescopicos
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Enganches automaticos
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Tipo A - Accord
ISO 11001-2
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ISO 11001-3
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Tipo U — Americano
ISO 110011



Enganche automatico en dos fases
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Tipo barra
ISO 11001/4

Barra de enganche

Punto de enganche infenor
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Guia de enganche
Pesiililo

Cono de gura
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Tensores de
estabilizacion
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Tomas de fuerza (potencia)

Tipo de tama de fuerza 1 2 3 4
Diametro nominal {mm) 35 35 45 at
M® de acanaladuras b 21 200 18
Fégimen nominal {rev/min) aritl 1000 1000 a0
Fotencia maxima (kyY - CV) | 48 -ba [ 92 - 125 | 185 - 252 | 340 - 462
1 I ISO 500
I . |
‘ 1
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Transmision del motor
a la toma de fuerza
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Independiente
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Cambio de régimen
por intercambio del eje

Luis Marquez




Toma de fuerza dual
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Transmision del motor
a la toma de fuerza

Proporcional
al avance




Remolque con ruedas motrices
(toma de fuerza proporcional)
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Tomas hidraulicas para
servicios externos

ISO 5675
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Enganche y toma de fuerza frontal




Elevador y toma de fuerza frontales

ISO 8759-1- 2
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Componentes del enganche frontal
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